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 เครน (ป้ันจั่น) หมายถึงเคร่ืองจักรกลที่ใช้ยกส่ิงของขึ้นลงตามแนวดิ่งและ
เคล่ือน ย้ายส่ิงของในลักษณะแขวนลอยไปตามแนวราบ 
เครนแบ่งออกตามประเภทได้ 3 ประเภท คอื 
 
1.  Overhead-Gantry Crane เครนเหนือ                        
ศีรษะและเครนขาสูง 
 
 
 
2.Tower crane  
เครนหอสูง 
 
 
 
 
 
 
3. Mobile Crane เครนเคล่ือนที่ เช่น รถเครน 
เรือเครน  
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อุปกรณ์ควบคุม-Controller แบ่งไดเ้ป็น 3 ประเภท 
1. แบบหอ้งควบคุม-Cabin Control 

 เหมาะกบัเครนท่ีมีชัว่โมง
ท างานต่อวนัสูง  

 พนกังานควบคุมไม่ตอ้งพบ
ภาวะแวดลอ้มการท างาน
โดยตรง 

 มองภาพรวมสภาพการยกไดดี้ 
 ลดอนัตรายจากการปฏิบติังาน 

2. แบบสวิทซ์ควบคุม (Pendant control) 
 เหมาะกบังานมีชัว่โมงท างานต่อวนัไม่สูงนกั  
 เหมาะกบัโรงซ่อมบ ารุง หรือสายผลิตซ่ึง
จดัแบ่งพื้นท่ีเป็นสัดส่วนและค่อนขา้งเป็น
ระเบียบ 

 สามารถควบคุมเครนขนยา้ยวสัดุและท างานอื่นควบคู่โดยสะดวก 
3. แบบคลื่นสัญญาณวิทย(ุRadio Control) 

 เหมาะกบังานมีชัว่โมงท างานต่อวนัไม่สูงนกั  
 เหมาะกบัโรงซ่อมบ ารุงหรือสายผลิตท่ีจดัวาง
ของเป็นระบบ 

 ขณะควบคุมสามารถหลีกเลี่ยงสภาพที่ไม่
ปลอดภยัไดส้ะดวกสบายใชง้าน 
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1.สะพานเครน (Main Guider) 
2.ชุดบีมหวัทา้ยสะพานเครน(End truck or End Carriage) 
3.ชุดขบัเคลื่อนสะพานเครนใหเ้คลื่อนที่ตามแนวราง(ตามแนวยาวเดินหนา้-ถอยหลงั) 
(Bridge travelling machinery) 
4.ตูค้วบคุมไฟฟ้า (Crane electrics cubicle) 
5.ชุดกวา้นยกและชุดขบัเคลื่อนที่ไปตามแนวขวาง(ตามแนวขวางซ้าย-ขวา) ประกอบดว้ย 
มอเตอร์ขบั(motor) , ชุดเฟืองทด(Gear) , ชุดกวา้นสลิง มว้นคลาย(Rope Drum) , เบรก 
(Break),  สลิงเหลก็ครอบ (Trolley machinery) 
6.ชุดตะขอยก(Lifting Hook) 
7.สลิงโซ่ (Wire rope) 
8.หอ้งควบคุม (Cabin Control) 
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อุปกรณ์ช่วยยก คืออุปกรณ์ท่ีใชร่้วมในการโยงยดึช้ินงาน โดยมีเจตนาเพื่อเคลื่อนท่ีใหข้อง
ที่ถูกยกแขวนลอยไปกบัชุดตะขอของเครน 

 1.อุปกรณ์ที่เป็นมาตรฐาน (Standard Lifting Equipment)  เป็นอุปกรณ์ที่ผูผ้ลิต
ผลิตข้ึนตามขอ้ก  าหนดของมาตรฐานสากล เช่น โซ่ รอก สลิง อายโบลท์ 

 2.อุปกรณ์ท่ีสร้างข้ึนตามความเหมาะสมการใชง้าน (Non Standard Lifting 
Equipment)  เป็นอุปกรณ์ท่ีถูกสร้างข้ึนมาเพื่อใหเ้หมาะสมกบัสภาพการยก โดย
สองสาเหตุหลกั คือ เหตุผลทางดา้นวิศวกรรมและการบริหารจดัการ
ความปลอดภัย 

 
 
 
 
 
 

                      

         

                             

                      

         

                             

                                           (Non 
Standard Lifting Equipment)
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1.เปิดฝาตู้กล่องคอนโทลและเปิดเบรกเกอร์โดยยกข้ึนเพื่อจ่ายไฟเมนหลกั 

 
2.เปิดเบรกเกอร์ฟิวส์  เพื่อจ่ายไฟเขา้คอนโทลเครนโดยยกข้ึนเพื่อสมัผสัสะพานไฟใหไ้ฟ
ครบวงจร 

 
3. ปิดฝาตู้กล่องคอนโทลและกดปุ่ มสตาร์ท  เพื่อเร่ิมการท างานของเครน
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4.พวงมาลัยหรือคนับังคบัมีอยู่ทั้งหมด  3  ตัว  ตามมาตรฐานพวงมาลยัหรือคนับงัคบัแต่

ละตวัจะมีล  าดบัเกียร์อยู ่ 5    เกียร์  คือ  1-5  เร่ิมจากชา้ไปหาเร็ว  ส่วน  0  คือต าแหน่งที่

จะตอ้งหยดุเครน 

1.) พวงมาลยัหรือคนับงัคบัขา้งซ้ายคือตวัเลื่อนรางสไลดเ์ครน  ซ้าย-ขวา  ถา้หมุนไป
ทางซ้ายสไลดจ์ะเลื่อนไปขา้งซ้ายความเร็วแลว้แต่จะก าหนดแลว้แต่จะใชเ้กียร์อะไรถา้
เลื่อนไปทางขวาใหห้มุนไปทางขวา  ถา้จะหยดุเครนใหต้  าแหน่งลูกศรอยูเ่ลข  0 
2.) พวงมาลยัหรือคนับงัคบัตวักลางเป็นตวับงัคบั ข้ึน-ลง ของสายสลิงแม่เหลก็ ถา้หมุนไป
ซ้ายสายสลิงแม่เหลก็จะหมุนข้ึน ความเร็วแลว้แต่จะเรียกใชเ้กียร์ ถา้หมุนไปขวาสายสลิง
แม่เหลก็กจ็ะหมุนลง 
3.)พวงมาลยัหรือคนับงัคบัขา้งขวา  เป็นตวับงัคบัเครนใหเ้ดินหนา้หรือถอยหลงั หมุนซ้าย 
– เพื่อเดินหนา้ หมุนขวา – เพื่อถอยหลงั 
5.สวิทช์  เปิด-ปิด  สนามแม่เหล็ก 
สวิทชจ์ะมีลูกศรอยูค่ือ  การเปิดสวิทยใ์หห้มุนไปที่ ON ถา้ปิดใหห้มุนที่ OFF หรือถา้ไม่มี
สัญลกัษณ์ใหห้มุนไปซ้ายเพื่อปิด  ถา้เปิดใชห้มุนไปขา้งขวา 
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1. ตรวจดูว่ามีป้ายเตือน ป้ายอนัตรายหรือกุญแจลอ็คบนสวิทซ์ก่อน 
2. ตอ้งไม่ยกของที่หนกัเกินความสามารถของเครน ยกเวน้มีจุดประสงคเ์พื่อ

ทดสอบโดยวิศวกร 
3. อยา่ใชง้านเครนในลกัษณะลากโหลด 
4. ก่อนยกตอ้งมัน่ใจว่าขอเกี่ยวอยูด่ิ่งเหนือส่ิงของ ทั้งน้ีเพื่อป้องกนัการแกว่งขณะ

ยกของจากพื้น 
5. ขณะยกฯ หากของแกว่งใหค้งระดบัการยก และควบคุมขอเกี่ยวเขา้หาทิศ

ทางการแกว่ง 
6. ขณะขนยา้ยวตัถุ ใหห้ลีกเลี่ยงการใชค้วามเร็วเกินที่ก  าหนดและใหห้ลีกเลี่ยงการ

หยดุกะทนัหนั 
7. ระหว่างปฏิบติังานผูค้วบคุมเครนตอ้งแน่ใจว่าบริเวณที่จะวางหรือบริเวณที่จะยก

ตอ้งกวา้งเพียงพอและไม่มีผูค้นอยูบ่ริเวณนั้น 
8. หา้มมิใหบุ้คคลอื่นข้ึนไปบนเครน เวน้แต่ไดรั้บอนุญาตตามวตัถุประสงคท่ี์แจง้

ไวเ้ท่านั้น 
9. ตอ้งไม่ยกส่ิงของคา้งไวเ้ป็นเวลานาน ทั้งน้ีเน่ืองจากขอ้จ ากดัของระบบเบรค 
10. ตอ้งยกของใหสู้งจากส่ิงกีดขวางประมาณ 1 เมตร สูงหรือต ่ากว่าน้ีถือว่าไม่

เหมาะสม 
11. เม่ือเลิกใชง้านเครน ใหย้กขอเกี่ยวเปิดโล่งพื้นท่ีดา้นล่างเสมอ วิธีจอดเครนท่ีดี

ตอ้งไม่กีดขวางการจราจรภายในโรงงาน 
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ก่อนติดเคร่ือง  

1. ตรวจสอบป้ายเตือนบนแผงสวิทซ์  
2. ตอ้งไม่มีคนอื่นหรือเศษวสัดุ หรือช้ินส่วนหลุดหลวมบน Plat form 
3. ตรวจสอบรางเครนทั้งแนวขวางและแนวยาว  
4. สภาพการมว้นสลิงตอ้งไม่ไขวไ้ปมา  
5. ตรวจสอบอุปกรณ์ช่วยยก      

 
หลังติดเคร่ือง  

1. ทดสอบสัญญาณเสียงและสัญญาณไฟ (ถา้มี)  
2. ตรวจสอบชุดขอเกี่ยวและแผ่นกนัสลิงตก 
3. ทดสอบการเคลื่อนที่ 6 ทิศทาง  
4. ทดสอบเบรคโดยยกส่ิงของสูงจากพื้นประมาณ 15 เซนติเมตร 
5. ทดสอบการท างานของ Top Hoist Limit Switch  

 
หลังจอดเครน 

1. ต าแหน่งขอเกี่ยวตอ้งอยูใ่ต ้Top Hoist Limit S/W ประมาณ 1 เมตรหรือสูงจาก
พื้นประมาณ 3 เมตร   

2. กดสวิทซ์หยดุใชง้านที่ Pendent หรือ Remote Control 
3. ท าความสะอาดอุปกรณ์ควบคุม  
4. วางอุปกรณ์ควบคุมบนจุดที่ก  าหนดให ้ 
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